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Projekt „Nowe umiejętności szansą na lepszą pracę” 

realizowany przez Zespół Szkół Mechanicznych i Ogólnokształcących Nr 5 w Łomży
współfinansowany przez Unię Europejską w ramach Europejskiego Funduszu Społecznego, 
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Łomża, dn. 22.02.2012
Zaproszenie do składania ofert

Dotyczy: postępowania o udzielenie zamówienia publicznego do 14 000 EUR
Zespół Szkół Mechanicznych i Ogólnokształcących Nr 5 w Łomży działając na podstawie zarządzenia Dyrektora Szkoły Nr 9/2011/2012 z dnia 3 stycznia 2012 roku w sprawie stosowania zasad udzielania zamówień publicznych zwraca się z prośbą o przedstawienie oferty cenowej na elementu do budowy modeli RC w ramach projektu „Nowe umiejętności szansą na lepszą pracę”, współfinansowanego przez Unię Europejską w ramach Europejskiego Funduszu Społecznego.

Zamawiający podzielił zamówienie na dwie odrębne części, które będą oceniane oddzielnie. Informuje jednocześnie, że zamówienie zostanie udzielone Wykonawcy, który zaoferuje najkorzystniejszą całościową ofertę jednej z tych części według kryteriów oceny:

Cena - 

100 %
Przy wyborze oferty zamawiający będzie się kierował kryteriami art. 44 ust. 3 pkt.1 ustawy o finansach publicznych biorąc pod uwagę możliwości określone w budżecie projektu.

W załączniku nr 1 przedstawiono szczegółowy wykaz elementów dla każdej z dwóch części i sposób obliczenia ceny oferty. W załączniku nr 2 przedstawiono wymagania techniczne elementów ujętych w załączniku nr 1.

Oferty należy składać listownie (decyduje data wpłynięcia oferty), za pośrednictwem poczty elektronicznej lub osobiście w Zespole Szkół Mechanicznych i Ogólnokształcących Nr 5 w Łomży ul. Przykoszarowa 22 do dnia 7.03.2012 do godz. 12.00

Rozpatrzenie ofert nastąpi w dniu 7.03.2012 o godzinie 15.30.
Zamawiający zastrzega sobie prawo zmiany ilości zamawianych materiałów zachowując wysokość ceny jednostkowej podanej w ofercie. Zamawiający zastrzega sobie prawo do niedokonywania wyboru oferty bez podania przyczyny.

Informacja o wyniku wyboru zostanie zamieszczona na tablicy informacyjnej Zespołu Szkół Mechanicznych i Ogólnokształcących Nr 5 oraz na stronie internetowej projektu znajdujące się pod adresem: www.efs.zsmio.pl/lepszapraca.

Kontakt:
Zespół Szkół Mechanicznych i Ogólnokształcących Nr 5

ul. Przykoszarowa 22, 18-400 Łomża

tel. 86 219 87 93, tel./fax 86 218 62 39

tel.kom. 536 406 373; 536 399 379.
e-mail: efs.zsmio@wp.pl
Załącznik nr 1 

Szczegółowy wykaz elementów
Część 1- Elementy do jednopłatu
	L.p.
	Opis
	Ilość
	Cena brutto za określoną                   w wykazie liczbę szt.
	Nazwa oferowanego modelu

	1. 
	Aparatura lotnicza RC model 1 
	6
	
	

	2. 
	Odbiornik kompatybilny z powyższą aparaturą
	6
	
	

	3. 
	Silnik elektryczny bezszczotkowy
	7
	
	

	4. 
	Regulator
	7
	
	

	5. 
	Serwo
	21
	
	

	6. 
	Ogniwo Li-PO numer 1 
	7
	
	

	7. 
	Ładowarka mikroprocesorowa do ogniw
	7
	
	

	8. 
	Śmigło 9x4.5E
	15
	
	


	KOSZT CAŁKOWITY OFERTY BRUTTO

wraz z kosztami transportu
	

	Szybkość realizacji zamówienia:
	……………….. dni


…………..…………………………….

(Nazwa i pieczęć firmy oraz podpis osoby reprezentującej)
Część 2 - Elementy do Quatrokoptera

	L.p.
	Opis
	Ilość
	Cena brutto za określoną                   w wykazie liczbę szt.
	Nazwa oferowanego modelu

	1. 
	Aparatura lotnicza RC model 2
	1
	
	

	2. 
	Odbiornik kompatybilny z powyższą aparaturą
	2
	
	

	3. 
	Silnik elektryczny bezszczotkowy
	4
	
	

	4. 
	Komputer pokładowy do quatrokoptera wraz z zespolonym regulatorem obrotów
	1
	
	

	5. 
	Ogniwo Li-PO numer 2
	1
	
	

	6. 
	Śmigło 10x5
	10
	
	


	KOSZT CAŁKOWITY OFERTY BRUTTO

wraz z kosztami transportu
	

	Szybkość realizacji zamówienia:
	……………….. dni


…………..…………………………….

(Nazwa i pieczęć firmy oraz podpis osoby reprezentującej)
Załącznik nr 2 

wymagania techniczne elementów 

ujętych w załączniku nr 1
Minimalne parametry techniczne oferowanych elementów:
Oferowany produkt nie może zawierać elementu o niższych parametrach niż te zapisane poniżej.
Aparatura lotnicza RC model 1:

	moc sygnału
	100mV

	częstotliwość
	2.4GHz

	typ modulacji
	FHSS-1

	Liczba obsługiwanych kanałów:
	6

	Obsługiwane funkcje
	· ilość pamięci modeli - 10 
· trymery elektroniczne
· wszystkie przełączniki trójpozycyjne
· wielofunkcyjny zegar 
· program śmigłowcowy, samolotowy, szybowcowy
· system "trener-nauczyciel"
· alarm niskiego napięcia

· serwo monitor

· zmiana kierunku działania serwomechanizmów "Revers"

· regulacja maksymalnych wychyleń serwomechanizmów "End Point"

· wyłączanie silnika "Trottle Cut"

· "Dual Rate" dla lotek, wysokości i kierunku

· "Exponential" dla lotek, wysokości i kierunku

· regulacja neutrum serwomechanizmów "Sub-Trim"

· zróżnicowane wychylenia lotek "Aileron Differential"

· funkcja klap "Flaperon Mixing"

· mikser klapy - wysokość "Dual Elevator Mixing"

· mikser lotki - wysokość "Ailvator Mixing"

· trzy tryby lotu "Flight Modes"
· wielofunkcyjny zegar 


Odbiornik kompatybilny z powyższą aparaturą:

	częstotliwość: 
	2.4GHz

	typ modulacji: 
	FHSS-1

	Liczba kanałów
	6


Aparatura lotnicza RC model 2:

	częstotliwość
	2.4GHz

	typ modulacji
	DSMX

	Liczba obsługiwanych kanałów:
	7

	Obsługiwane funkcje
	· Pamięć dla 10 modeli 

· 2 programowalne miksery 

· Cyfrowe trymery z dwoma szybkościami trymerów 

· Technologia DSMX™ DuaLink® 

· ModelMatch™ 

· ServoSync™ 

· Software dla samolotów i śmigłowców 

· Expo gazu 

· Kopiowanie modelu 

· Podwójne wychylenia i expo 

· Serwo monitor 

· Sub trim 

· Gaszenie silnika 

· Trener 

· Ustawienie wychyleń serw 

· 2 pozycje klap 

· 3 fazy lotu plus hold (Heli) 

· CCPM, 2-serwa 90°, 3-serwa 90° a 3-serwa 120° 

· 5 punktowa krzywa gazu - heli 

· Ustawienie kontrastu 

· Różnicowość 

· Programowanie gyra (Heli) 

· Zintegrowany timer 

· Rewersy


Odbiornik kompatybilny z powyższą aparaturą:

	częstotliwość: 
	2.4GHz

	typ modulacji: 
	DSM2/DSMX

	Liczba kanałów:
	7


Komputer pokładowy do quatrokoptera wraz z zespolonym regulatorem obrotów:

	Wyposażenie i możliwości komputera pokładowego:
	· procesor główny o częstotliwości wątku regulacyjnego powyżej 150Hz

· system operacyjny 

· blok IMU z żyroskopami i akcelerometrem zintegrowany z modułem komputera pokładowego

· wbudowany BEC do bezpośredniego zasilania elementów pokładowych takich jak np: serwomechanizmy osi pan i tilt

· parametry układu BEC: napięcie pokładowe: 5V, wydajności prądowa: 3A

· 12 wejść/wyjść PWM konfigurowalnych programowo 

· 2 dedykowane wyjścia dla serwomechanizmów sterujących położeniem i stabilizacją kamery w osi tilt i roll

· 1 dedykowane wejście do odczytu zespolonego sygnału PPM z odbiorników z wyjściem szeregowym 

· 4 wyjścia z wyprowadzonym napięciem zasilana tożsamym z napięciem pakietu po filtracji LC

· złącze portRC umożliwiające komunikację modułu 

· złącze sensPORT umożliwiające podłączenie dodatkowych czujników

· dedykowane złącze do bezpośredniego podłączenie odbiornika satelitarnego

· złącze do bezpośredniego podłączenie pakietu napędowego 

· przycisk programowania

· przycisk RESET

· sygnalizator dźwiękowy

· 2 wyjścia obsługujące oświetlenie pozycyjny/sygnalizacyjne platformy

· zabezpieczenie przeciwzwarciowe wszystkich obwodów na których występuje potencjał pakietu 
· współpraca z pakietami napędowymi LiPo 3S, 4S

· pomiar prądu pobieranego z pakietu zasilającego przez wszystkie elementy awioniki wielowirnikowca

· możliwość przesyłania danych na ziemie przy pomocy radiowego modułu telemetrycznego podłączonego pod złącze telemetri 

· sygnalizacja dźwiękowa aktualnego napięcia pakietu

	Wyposażenie i możliwości zintegrowanego regulatora obrotów:

	· w pełni zmontowany i przetestowany regulator

· przylutowane przewody zasilające umożliwiające połączenie regulatora z komputerem pokładowym

· przlutowane szpilki do podłączenie sygnałów sterujących fastPWM

· łatwa wymiana oprogramowania wbudowanego

· współpraca z oprogramowaniem aplikacjaRCC

· obsługa standardu fastPWM 400Hz

· sterowanie dowolnymi silnikami BL ze śmigłami do 10"

· odzyskiwanie energi przy hamowaniu

· praca z oprogramowaniem wbudowanym: 

· ze stabilizatorem obrotów (flagowe rozwiązanie RCC)

· bez stabilizatora obrotów (odpowiednik regulatorów PLUSH)

· obsługa pakietów LiPo 3S


Silnik elektryczny bezszczotkowy

	ilość zasilających celi
	 2-3

	obroty/Volt
	1200

	masa silnika
	Do 60g

	maksymalny pobór prądu
	25A

	zalecana masa modelu
	300-1100g

	zalecana średnica śmigła
	10*5


Regulator

	Prąd ciągły
	25A

	Prąd chwilowy
	35A

	BEC
	2A

	Zasilanie
	NiCd- 5-12 cel; Li-Po 2-4 cel

	Masa
	Do 25g


Serwo

	Zastosowanie 
	Samoloty

	Waga
	Do 10g

	Moment
	1,8kg (4,8V)

	Prędkość
	0,1 sek./60o (4,8V)


Ogniwo LI-PO numer 1
	Pojemność
	1850mAh

	Napięcie
	11,1V

	Prąd ładowania
	1C

	Prąd ciągłego rozładowania
	25C

	Waga
	Do 170g(łącznie z obudową i wtyczkami)

	Złącze 
	XT60


Ogniwo LI-PO numer 2
	Pojemność
	4200 mAh

	Napięcie
	11,1V

	Zalecany eksploatacyjny prąd ładowania
	Od 8,4A do 12,6A (2C...3C)

	Maksymalny prąd ciągłego rozładowania
	147 A (35C)

	Waga
	Do 330g(łącznie z obudową i wtyczkami)

	Złącze 
	JST-XHR


Ładowarka mikroprocesorowa do ogniw
	Wyświetlacz
	LCD z podświetleniem

	Obsługa
	1-6 cel baterii LiPo i Li-Ion (z obsługą przez balanser)

	Ładowanie
	od 0.1 do 5.0 A.

	Dostępne funkcje
	· Możliwość kontroli detekcji Delta-Peak / maksimum pojemności / czasowego odłączania

· Zasilanie kompatybilne 12-18V DC

· Możliwość obsługi pakietów przez fabryczne programy jak również ręczne programowanie ładowarki. 

· Dostępny ręcznie włączany tryb rozładowywania pakietów

· Do ładowania końcówka Tamiya duży
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